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1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) s3 wymagania dotyczace odtworzenia (wyznaczenia) trasy i jej
punktow wysokosciowych oraz wznowienie i stabilizacja pasa drogowego w ramach remontu nawierzchni drogi
wojewaodzkiej nr 312 Rakoniewice - Czacz wm. (zacz - etap /.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizagji robot
okreslonych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wszystkimi czynnosciami
umozliwiajgcymi i majgcymi na celu odtworzenie wterenie przebiegu trasy drogowej oraz potozenia obiektow
inzynierskich i granic pasa drogowego i obejmujg wyznaczenie trasy i punktow wysokosciowych w terenie réwninnym na
drodze wojewodzkiej nr 312, drogach poprzecznych, z wznowieniem punktéw granicznych pasa drogowego.
Wyznaczenie obiektu inzynierskiego obejmuje sprawdzenie wyznaczenia osi obiektu i punktéw wysokosciowych,
zastabilizowanie ich w sposéb trwaty, ochrone ich przed zniszczeniem, oznakowanie w sposéb utatwiajacy odszukanie i
ewentualne odtworzenie oraz wyznaczenie usytuowania obiektu.

Uwaga:
W przypadku koniecznosci przeniesienia punktow panistwowej osnowy geodezyjnej kolidujacych z prowadzonymi
robotami i powstajgcymi obiektami, czynno$¢ ta bedzie zrealizowana staraniem i na koszt Wykonawcy.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty gtdwne trasy - punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczgtkowy i koricowy punkt trasy.
1.4.2. Swiadek punktu granicznego - stupek z betonu C20/25 zbrojony 4 pretami @10 pomalowanymi na z6tto
z wyttoczonym napisem PAS DROGOWY koloru czarnego o wymiarach 12x12x100 cm ( w tym 50 cm w gruncie).

1.4.3. Geodezyjne stupki graniczne (betonowe) stabilizowane w punktach granicznych pasa drogowego.

1.4.4. Okreslenia podane w niniejszej STWIORB s3 zgodne z obowigzujgcymi normami oraz Dokumentacjg Projektowa.

1.5. 0gdlne wymagania dotyczace robat
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z Dokumentacjg Projektowa, ST
i poleceniami Inzyniera. Ogoélne wymagania dotyczace robdt podano w ST D-00.00.00 "Wymagania ogdlne”.
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2. Wyroby budowlane (materiaty)

2.1. 0gdlne wymagania dotyczace wyrobow budowlanych
Ogolne wymagania dotyczace wyrobow i materiatdw podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.

2.2. Wyroby budowlane (materiaty) do wykonania rob6t

Do utrwalenia punktoéw gtdwnych trasy nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziami o dtugosci okoto 0,5 m, a dla
punktow utrwalanych w istniejgcej nawierzchni bolce stalowe srednicy 5 mm i dtugosci od 0,04 do 0,05 m. Pale
drewniane umieszczone poza granicg robot ziemnych, w sgsiedztwie punktéw zatamania trasy, powinny miec $rednice
od 0,15 do 0,20 m i dtugos¢ od 1,5 do 1,7 m. Do stabilizacji pozostatych punktdw nalezy stosowac paliki drewniane
$rednicy od 0,05 do 0,08 m i dtugosci okoto 0,30 m, a dla punktdw utrwalanych w istniejgcej nawierzchni bolce stalowe
érednicy 5 mm i dtugosci od 0,04 do 0,05 m , Swiadki” punktu granicznego wg rys nr 1, pomalowany na z6tto z czarnym
napisem, wykonany z betonu C20/25 zbrojonego 4 pretami @ 10. ,Swiadki" drewniane powinny mie¢ dtugos¢ okoto 0,5
m i przekroj prostokatny. Do tymczasowej stabilizacji granic pasa nalezy uzy¢ pali drewnianych @ 10-15 cm i dtugosci 1,5-
1,7 m oznaczonych na czerwono. Do trwatej stabilizacji granic pasa drogowego nalezy uzy¢ geodezyjnych ogranicznikow
betonowych z krzyzem na gornej poziomej ptaszczyznie.

2.3. Wymagania

Wyroby musza by¢ wolne od spekan, wykruszen i ubytkdw oraz mie¢ gtadkie powierzchnie bez sladéw po pecherzach
powietrznych. Tolerancja wymiaréw elementdw betonowych = 1 mm. Beton winien miec¢ nasigkliwos¢ ponizej 5% oraz
mrozoodpornos¢ i wodoszczelnos¢ zgodng z PN-88/B-06250.

3.Sprzet

3.1. 0golne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-00.00.00

3.2. Sprzet do wykonania robdt

Roboty zwigzane ze stabilizacjg i oznaczeniem gtéwnych elementéw trasy oraz roboczych punktow wysokosciowych
bed3 wykonane recznie. Roboty pomiarowe zwigzane z wytyczeniem oraz okresleniem wysokosciowym powyzszych
elementow trasy wykonywane bedg specjalistycznym sprzetem geodezyjnym, przeznaczonym do tego typu robot
(teodolity lub tachimetry, niwelatory, dalmierze, tyczki, taty, tasmy stalowe, szpilki). Sprzet stosowany do odtworzenia
trasy i punktow gtéwnych powinien gwarantowac uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.

4. Transport

4.1. 0golne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne".

4.2. Transport materiatow
Sprzet i materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi Srodkami transportu w pozycji poziomej
zabezpieczone przed przemieszczaniem sie i uszkadzaniem.
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5. Wykonanie robat

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne".

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujgcymi Instrukcjami GUGIK (od 1do 7).

Dane dotyczace osnowy geodezyjnej poziomej i wysokosciowej oraz punktdw granicznych nalezy pobrac
z Powiatowego Osrodka Dokumentacji Geodezyjnej i Kartograficznej (zgodnie z obowigzujacymi przepisami - Ustawa
Prawo Geodezyjne i Kartograficzne - tylko jednostka wykonawstwa geodezyjnego moze zgtaszac roboty i pobierac
materiaty z PODGIK). Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajgce odpowiednie kwalifikacje
i uprawnienia. Wykonawca zobowigzany jest przedtozy¢ Inzynierowi do akceptacji kopie wymaganych uprawnien
geodetéw. Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowej s3 zgodne
z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie roznig sie od
rzednych okresTonych w dokumentacji projektowej, to powinien powiadomic¢ o tym Inzyniera. Uksztattowanie terenu w
takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez Inzyniera. Wykonawca powinien
natychmiast poinformowac Inzyniera o wszelkich btedach wykrytych w wytyczeniu punktow gtdwnych trasy i reperdw
nabocznych. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajgce z réznic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowej
i rzednych rzeczywistych, akceptowane przez Inzyniera, zostang wykonane na koszt Zamawiajgcego. Zaniechanie
powiadomienia Inzyniera oznacza, ze roboty dodatkowe w takim przypadku obcigzg Wykonawce. Wszystkie roboty,
ktore bazujg na pomiarach Wykonawcy, nie mogg by¢ rozpoczete przed zaakceptowaniem wynikéw pomiardéw przez
Inzyniera. Punkty wierzchotkowe, punkty gtdwne trasy i punkty posrednie osi trasy muszg by¢ zaopatrzone
w oznaczenia okredlajgce w sposéb wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktdw. Forma i wzor
tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inzyniera. Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich
punktéw pomiarowych i ich oznaczen w czasie trwania robot. Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla
prawidtowe] realizacji robdt nalezg do obowigzkéw Wykonawcy. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez
Zamawiajgcego zostang zniszczone przez Wykonawce, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia robot,
to zostang one odtworzone staraniem i na koszt wykonawcy.

5.3.Wyznaczenie punktéw gtownych osi trasy i punktow wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne powinny byc¢ zastabilizowane w sposéb trwaty, przy uzyciu pali
drewnianych lub stupkdw betonowych, a takze dowigzane do punktéw pomocniczych, potozonych poza granicg robot
ziemnych Maksymalna odlegtos¢ pomiedzy punktami gtéwnymi na odcinkach prostych nie moze przekracza¢ 500 m.
Wykonawca powinien zatozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdtuz osi trasy drogowej, a takze przy
kazdym obiekcie inzynierskim. Maksymalna odlegtos¢ miedzy reperami roboczymi wzdtuz trasy drogowej w terenie
ptaskim powinna wynosi¢ 500 metrow. Repery robocze nalezy zatozy¢ poza granicami robdt zwigzanych z wykonaniem
trasy drogowej i obiektéw towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty state na stabilnych,
istniejgcych budowlach wzdtuz trasy drogowej. O ile brak takich punktow, repery robocze nalezy zatozy¢ w postaci
stupkow betonowych lub grubych ksztattownikéw stalowych, osadzonych w gruncie w sposéb wykluczajacy osiadanie,
zaakceptowany przez Inzyniera. Rzedne reperéw roboczych nalezy okreslac¢ z taka doktadnoscig, aby sredni btad
niwelacji po wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mmjkm, stosujgc niwelacje podwdjng w nawigzaniu do reperdw
panstwowych. Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajgce wyrazne i jednoznaczne
okreslenie nazwy reperu i jego rzedne;.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje projektowg oraz inne dane geodezyjne m.in. pobrane
z Powiatowego Urzedu Dokumentacji Geodezyjno - Kartograficznej, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej
albo innej osnowy geodezyjnej. Os trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gtdwnych i w punktach posrednich
w odlegtosci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50 metrow. Dopuszczalne
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odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji projektowej nie moze by¢ wigksze od 5 cm.
Rzedne niwelety punktdw osi trasy nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscia do 1 cm w stosunku do rzednych niwelety
okreslonych w dokumentacji projektowej. Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materiatow wymienionych
w pkt. 2. Usuniecie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca robot zastapi je odpowiednimi
palami po obu stronach osi, umieszczonymi poza granicg robot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych
Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje:
a) wyznaczenie w czasie trwania rob6t ziemnych zarysu nasypow i wykopow

na powierzchni terenu (okreslenie granicy robat),
b) wyznaczenie krawedzi jezdni.
Powyzsze roboty powinny by¢ wykonane zgodnie z dokumentacja projektowg oraz w miejscach wymagajacych
uzupetnienia dla poprawnego wykonania robot i w miejscach zaakceptowanych przez Inzyniera. Do wyznaczenia
krawedzi nasypow i wykopow nalezy stosowac dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy nalezy stosowac w przypadku
nasypow o wysokosci ponad 1 m oraz wykopow gtebszych niz 1 m. Odlegtos¢ miedzy palikami lub wiechami nalezy
dostosowac do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy drogowej. Odlegtos¢ ta, co najmniej powinna odpowiadac
odstepowi kolejnych przekrojow poprzecznych. Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie
nasypow i wykopdw o ksztatcie zgodnym z dokumentacjg projektowa.

5.6. Wyznaczenie potozenia obiektow inzynierskich

Dla kazdego z obiektow mostowych (przepustdw) nalezy wyznaczy¢ jego potozenie w terenie poprzez:
a)  wytyczenie osi obiektu i punktow wysokosciowych, zastabilizowanie ich w sposdb trwaty

b)  wytyczenie punktow okreslajacych usytuowanie (kontur) obiektu, wlotéw i wylotow

Potozenie obiektu w planie nalezy okresli¢ z doktadnoscig okreslong w punkcie 5.4.
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6. Kontrola jakosci robadt

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w ST D-00.00.00 "Wymagania ogdlne". Kontrole jakosci prac pomiarowych
zwigzanych z odtwarzaniem (wyznaczaniem) trasy i punktow wysoko$ciowych nalezy prowadzi¢ wg ogdlnych zasad
okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK.

6.2. Sprawdzanie robot pomiarowych

Sprawdzanie robdt pomiarowych nalezy przeprowadzi¢ wg nastepujacych zasad:
a) 05 drogi nalezy sprawdzi¢ na wszystkich zatamaniach pionowych i krzywiznach w poziomie oraz co najmniej co
200 m na prostych,
b) robocze punkty wysokosciowe nalezy sprawdzi¢ niwelatorem na catej dtugosci budowanego odcinka,
¢) wyznaczenie nasypow i wykopow nalezy sprawdzi¢ tasma i szablonem z poziomica co najmniej w 5 miejscach na
kazdym kilometrze oraz w miejscach budzacych watpliwosci.

7. Obmiar robot

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robat
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-00.00.00."Wymagania ogolne".

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiaru odtworzenia (wyznaczenia) trasy i punktow wysokosciowych w terenie jest km (kilometr)
wyniesionej i zastabilizowanej trasy wraz z punktami granicznymi z ich stabilizacjg w terenie. W/w jednostka uwzglednia
elementy sktadowe robdt obmierzane wedtug innych jednostek.

8. Odbior robot

Ogolne zasady odbioru robdt podano w ST D-00.00.00 "Wymagania ogolne". Odbidr robdt zwigzanych z wyznaczeniem
trasy w terenie nastepuje na podstawie szkicow i dziennikéw pomiaréw geodezyjnych lub protokotu kontroli
geodezyjnej, ktore Wykonawca przedktada Inzynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-00.00.00."Wymagania ogdlne". Zgodnie
z Dokumentacjg Projektowg nalezy wykona¢ wyznaczenie trasy i punktow wysokosciowych w terenie réwninnym na
drodze wojewodzkiej nr 312, drogach poprzecznych, z wznowieniem punktoéw granicznych pasa drogowego z trwatg
stabilizacja.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania jednostki obmiarowej robét obejmuije:
- wyznaczenie trasy i punktow wysokosciowych w terenie réwninnym na drodze wojewddzkiej, drogach
poprzecznych,
- wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych,
- odtworzenie zniszczonych lub uszkodzonych punktdw wysokosciowych,
- uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
- wyznaczenie parametrow tukdw poziomych i pionowych,
- wyznaczenie przekrojdw poprzecznych w punktach charakterystycznych trasy na podstawie wiasnych
pomiaréw wykonanych wczesniej w terenie,
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wyznaczenie przekrojow poprzecznych w punktach charakterystycznych dla chodnika, sciezek rowerowych
i zatok autobusowych, zjazddw, skrzyzowan z drogami bocznymiitp.,
- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,
- zastabilizowanie punktéw w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie utatwiajgce
odszukanie i ewentualne odtworzenie,
- wyznaczenie konturdw obiektow inzynierskich,
- przeniesienie kolidujgcych punktéw panstwowej osnowy geodezyjnej,
- zakup, dostarczenie i wytadowanie wyrobdw i materiatow,
- zakup i dostarczenie wszystkich niezbednych sktadnikdw produkdji,
— oznakowanie robot,
- uporzadkowanie miejsca prowadzonych robdt,
- wyznaczenie punktéw granicznych pasa drogowego (przed rozpoczeciem robdt tymczasowych)
10. Przepisy zwigzane
Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.
Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, GUGIK-1979.
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK-1978.
Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK-1983.
Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK-1979.
Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK-1983.
Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK-1983.
Ustawa z dn. 17.05.1989r Prawo geodezyjne i kartograficzne (Dz. U. Nr 240)
PN-88/B-06250 Beton zwykty
Oznakowanie swiadkami punktéw granicznych pasa drogowego - polecenie Z-cy Dyrektora Generalnego Drég
Krajowych i Autostrad - pismo GDDKiA-BZ1,j5-4200/33/07 z dn. 01.06.2007 r.
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